
АННОТАЦИИ К РАБОЧИМ ПРОГРАМАМ ДИСЦИПЛИН ПО НАПРАВЛЕНИЮ 

ПОДГОТОВКИ 15.04.06 МЕХАТРОНИКА И РОБОТОТЕХНИКА 

 

«УПРАВЛЕНИЕ ПРОЕКТАМИ В МЕХАТРОНИКЕ И РОБОТОТЕХНИКЕ» 

1. Цель освоения дисциплины (модуля). 

Цель дисциплины: сформировать у студентов комплексное представление о 

современных средствах управления проектами в мехатронике и робототехнике, 

технологиях гибкой методологии разработки Agile.  

2. Место дисциплины (модуля) в структуре ОПОП. 

Дисциплина относится к обязательной части Блока 1 «Дисциплины (модули)» 

основной образовательной программы по направлению подготовки 15.04.06 Мехатроника 

и робототехника профиль «Мехатронные системы автоматизации в машиностроении». 

Изучается в 1 семестре. 

3. Требования к результатам освоения дисциплины 

В совокупности с другими дисциплинами направлена на формирование следующей 

компетенции в соответствии с ФГОС ВО и ОПОП ВО по направлению подготовки 

15.04.06 Мехатроника и робототехника:  

Универсальные компетенции (УК): 

УК-1 Способен осуществлять критический анализ проблемных ситуаций на основе 

системного подхода, вырабатывать стратегию действий. 

УК-2 – Способен управлять проектом на всех этапах его жизненного цикла 

УК-3 - Способен организовывать и руководить работой команды, вырабатывая 

командную стратегию для достижения поставленной цели. 

4. Общая трудоемкость дисциплины (модуля) - 3 зачетные единицы (108 часов). 

5. Форма контроля – зачет с оценкой.  

 

 

«ИНОСТРАННЫЙ ЯЗЫК В ПРОФЕССИОНАЛЬНОЙ СФЕРЕ (ПРОДВИНУТЫЙ 

УРОВЕНЬ)» 

1. Цель освоения дисциплины (модуля). 

Цель дисциплины: Обучение  магистрантов чтению профориентированной и 

страноведческой литературы, совершенствование раннее приобретенных умений устной 

речи, формирование навыков группового общения в виде дискуссий по общедоступным 

или профориентированным  проблемам.  
2. Место дисциплины (модуля) в структуре ОПОП. 

Дисциплина относится к обязательной части Блока 1 «Дисциплины (модули)» 

основной образовательной программы по направлению подготовки 15.04.06 Мехатроника 

и робототехника профиль «Мехатронные системы автоматизации в машиностроении». 

Изучается в 1 семестре. 

3. Требования к результатам освоения дисциплины 

В совокупности с другими дисциплинами направлена на формирование следующей 

компетенции в соответствии с ФГОС ВО и ОПОП ВО по направлению подготовки 

15.04.06 Мехатроника и робототехника:  

Универсальные компетенции (УК): 

УК-4 Способен применять современные коммуникативные технологии, в том числе 

на иностранном(ых) языке(ах), для академического и профессионального взаимодействия 

4. Общая трудоемкость дисциплины (модуля) - 3 зачетные единицы (108 часов). 

5. Форма контроля – зачет.  

 

 

«ФИЛОСОФИЯ И ПСИХОЛОГИЯ ТРУДА» 

1. Цель освоения дисциплины (модуля). 



Цель дисциплины: углубление представлений о научном знании как особой 

разновидности знания, структуре и динамике научного знания, о науке  и технике как 

особых социальных  институциях,  о роли науки и техники в современном обществе, о 

социальных измерениях современных проблем науки и техники. 
2. Место дисциплины (модуля) в структуре ОПОП. 

Дисциплина относится к обязательной части Блока 1 «Дисциплины (модули)» 

основной образовательной программы по направлению подготовки 15.04.06 Мехатроника 

и робототехника профиль «Мехатронные системы автоматизации в машиностроении». 

Изучается в 1 семестре. 

3. Требования к результатам освоения дисциплины 

В совокупности с другими дисциплинами направлена на формирование следующей 

компетенции в соответствии с ФГОС ВО и ОПОП ВО по направлению подготовки 

15.04.06 Мехатроника и робототехника:  

Универсальные компетенции (УК): 

УК-5 Способен анализировать и учитывать разнообразие культур в процессе 

межкультурного взаимодействия 

УК-6 – Способен определять и реализовывать приоритеты собственной 

деятельности и способы ее совершенствования на основе самооценки 

4. Общая трудоемкость дисциплины (модуля) - 3 зачетные единицы (108 часов). 

5. Форма контроля – зачет.  

 

 

«МОДЕЛИРОВАНИЕ МЕХАТРОННЫХ И РОБОТОТЕХНИЧЕСКИХ СИСТЕМ» 

1. Цель освоения дисциплины (модуля). 

 Цель дисциплины: проектно-конструкторской и научно-исследовательской 

деятельности в области мехатроники, связанной с математическим 

моделированием процессов автоматических систем с использованием 

компьютерной техники. 

2. Место дисциплины (модуля) в структуре ОПОП. 

Дисциплина относится к обязательной части Блока 1 «Дисциплины (модули)» 

основной образовательной программы по направлению подготовки 15.04.06 Мехатроника 

и робототехника профиль «Мехатронные системы автоматизации в машиностроении». 

Изучается в 3 семестре. 

3. Требования к результатам освоения дисциплины 

В совокупности с другими дисциплинами направлена на формирование следующей 

компетенции в соответствии с ФГОС ВО и ОПОП ВО по направлению подготовки 

15.04.06 Мехатроника и робототехника:  

Общепрофессиональные компетенции  (ОПК):: 

ОПК-1 Способен применять естественнонаучные и общеинженерные знания, 

методы математического анализа и моделирования в профессиональной деятельности 

ОПК-13 – Способен использовать основные положения, законы и методы 

естественных наук и математики при формировании моделей и методов исследования 

мехатронных и робототехнических систем 

4. Общая трудоемкость дисциплины (модуля) - 4 зачетные единицы (144 часов). 

5. Форма контроля – экзамен.  

 

 

 

«МЕТОДЫ И ТЕОРИИ ОПТИМИЗАЦИИ» 

1. Цель освоения дисциплины (модуля). 

 Цель дисциплины: знакомство студента с методами и алгоритмами нахождения 

оптимальных решений различного рода задач. В результате изучения дисциплины 



студенты должны: освоить базовые знания алгоритмов и методов оптимизации; получить 

навыки практической работы по решению оптимизационных задач; освоить численные 

методы решения математических задач 

 2. Место дисциплины (модуля) в структуре ОПОП. 

Дисциплина относится к обязательной части Блока 1 «Дисциплины (модули)» 

основной образовательной программы по направлению подготовки 15.04.06 Мехатроника 

и робототехника профиль «Мехатронные системы автоматизации в машиностроении». 

Изучается в 1 семестре. 

3. Требования к результатам освоения дисциплины 

В совокупности с другими дисциплинами направлена на формирование следующей 

компетенции в соответствии с ФГОС ВО и ОПОП ВО по направлению подготовки 

15.04.06 Мехатроника и робототехника:  

Общепрофессиональные компетенции  (ОПК):: 

ОПК-8 Способен оптимизировать затраты на обеспечение деятельности 

производственных подразделений. 

4. Общая трудоемкость дисциплины (модуля) - 4 зачетные единицы (144 часов). 

5. Форма контроля – экзамен.  

 

 

«ПРОМЫШЛЕННАЯ ЭКОЛОГИЯ» 

1. Цель освоения дисциплины (модуля). 

Цель дисциплины: сформировать целостное естественнонаучное мировоззрение  

повысить экологическую грамотность студентов,  дать представление о роли 

экологических знаний, умений и владений в профессиональной деятельности,  

представление о правовых основах экологической безопасности в РФ, существующих 

методах и технике защиты окружающей среды, способах рационального 

природопользования.  

 2. Место дисциплины (модуля) в структуре ОПОП. 

Дисциплина относится к обязательной части Блока 1 «Дисциплины (модули)» 

основной образовательной программы по направлению подготовки 15.04.06 Мехатроника 

и робототехника профиль «Мехатронные системы автоматизации в машиностроении». 

Изучается в 2 семестре. 

3. Требования к результатам освоения дисциплины 

В совокупности с другими дисциплинами направлена на формирование следующей 

компетенции в соответствии с ФГОС ВО и ОПОП ВО по направлению подготовки 

15.04.06 Мехатроника и робототехника:  

Общепрофессиональные компетенции  (ОПК):: 

ОПК-7 Способен разрабатывать современные экологичные и безопасные методы 

рационального использования сырьевых и энергетических ресурсов в машиностроении. 

ОПК-10 Способен разрабатывать методики контроля и обеспечения 

производственной и экологической безопасности на рабочих местах. 

4. Общая трудоемкость дисциплины (модуля) - 4 зачетные единицы (144 часов). 

5. Форма контроля – зачет.  

 

 

«ПРОЕКТИРОВАНИЕ, ПРОГРАММИРОВАНИЕ И ЭКСПЛУАТАЦИЯ РОБОТОВ» 

1. Цель освоения дисциплины (модуля). 

Цель дисциплины: формирование у студентов знаний в области 

проектирования, программирования и эксплуатации  современных роботов и 

робототехнических систем, а также мехатронных устройств и систем различного 

назначения. 

 2. Место дисциплины (модуля) в структуре ОПОП. 



Дисциплина относится к обязательной части Блока 1 «Дисциплины (модули)» 

основной образовательной программы по направлению подготовки 15.04.06 Мехатроника 

и робототехника профиль «Мехатронные системы автоматизации в машиностроении». 

Изучается в 3 семестре. 

3. Требования к результатам освоения дисциплины 

В совокупности с другими дисциплинами направлена на формирование следующей 

компетенции в соответствии с ФГОС ВО и ОПОП ВО по направлению подготовки 

15.04.06 Мехатроника и робототехника:  

Общепрофессиональные компетенции  (ОПК):: 

ОПК-9 Способен разрабатывать и осваивать новое технологическое оборудование. 

4. Общая трудоемкость дисциплины (модуля) - 4 зачетные единицы (144 часов). 

5. Форма контроля – экзамен и курсовая работа. 

 

 

«РЕМОНТ И ЭКСПЛУАТАЦИЯ РОБОТОВ И РОБОТОТЕХНИЧЕСКИХ 

СИСТЕМ» 

1. Цель освоения дисциплины (модуля). 

Целью освоения дисциплины –  является формирование у студентов знаний о 

современных подходах к сервису, ремонту и эксплуатации роботов и робототехнических 

систем в условиях автоматизации производственных процессов в машиностроении. 

Дисциплина направлена на обучение методам и принципам построения технического 

обслуживания и эксплуатации роботов и робототехнических систем 2. Место 

дисциплины (модуля) в структуре ОПОП. 

Дисциплина относится к обязательной части Блока 1 «Дисциплины (модули)» 

основной образовательной программы по направлению подготовки 15.04.06 Мехатроника 

и робототехника профиль «Мехатронные системы автоматизации в машиностроении». 

Изучается в 2 семестре. 

3. Требования к результатам освоения дисциплины 

В совокупности с другими дисциплинами направлена на формирование следующей 

компетенции в соответствии с ФГОС ВО и ОПОП ВО по направлению подготовки 

15.04.06 Мехатроника и робототехника:  

Профессиональные компетенции  (ОПК):: 

ПКС 5. Способен к контролю и эксплуатации средств автоматизации и механизации 

производственных процессов механосборочного производства. 

4. Общая трудоемкость дисциплины (модуля) - 4 зачетные единицы (144 часов). 

5. Форма контроля – экзамен и курсовая работа. 

 

«КОНСТРУИРОВАНИЕ И РАСЧЕТ МЕХАТРОННЫХ УЗЛОВ И МОДУЛЕЙ» 

1. Цель освоения дисциплины (модуля). 

  Цель дисциплины: обучение студентов конструированию и расчету мехатронных 

узлов и модулей роботов. 

 2. Место дисциплины (модуля) в структуре ОПОП. 

Дисциплина относится к обязательной части Блока 1 «Дисциплины (модули)» 

основной образовательной программы по направлению подготовки 15.04.06 Мехатроника 

и робототехника профиль «Мехатронные системы автоматизации в машиностроении». 

Изучается во 2 семестре. 

3. Требования к результатам освоения дисциплины 

В совокупности с другими дисциплинами направлена на формирование следующей 

компетенции в соответствии с ФГОС ВО и ОПОП ВО по направлению подготовки 

15.04.06 Мехатроника и робототехника:  

Общепрофессиональные компетенции  (ОПК):: 

ОПК-11 Способен организовывать разработку и применение алгоритмов и 



современных цифровых программных методов расчетов и проектирования отдельных 

устройств и подсистем мехатронных и робототехнических систем с использованием 

стандартных исполнительных и управляющих устройств, средств автоматики, 

измерительной и вычислительной техники в соответствии с техническим заданием, 

разрабатывать цифровые алгоритмы и программы управления робототехнических систем. 

ОПК-12 Способен организовывать монтаж, наладку, настройку и сдачу в 

эксплуатацию опытных образцов мехатронных и робототехнических систем, их подсистем 

и отдельных модулей. 

4. Общая трудоемкость дисциплины (модуля) - 4 зачетные единицы (144 часов). 

5. Форма контроля – экзамен и курсовой проект. 

 

 

 

«АДАПТИВНЫЕ МЕХАТРОННЫЕ СИСТЕМЫ» 

1. Цель освоения дисциплины (модуля). 

  Цель дисциплины: формирование комплекса знаний умений и владений в 

области адаптивного управления существующих и перспективных мехатронных и 

робототехнических систем. 

 2. Место дисциплины (модуля) в структуре ОПОП. 

Дисциплина относится к обязательной части Блока 1 «Дисциплины (модули)» 

основной образовательной программы по направлению подготовки 15.04.06 Мехатроника 

и робототехника профиль «Мехатронные системы автоматизации в машиностроении». 

Изучается в 3 семестре. 

3. Требования к результатам освоения дисциплины 

В совокупности с другими дисциплинами направлена на формирование следующей 

компетенции в соответствии с ФГОС ВО и ОПОП ВО по направлению подготовки 

15.04.06 Мехатроника и робототехника:  

Общепрофессиональные компетенции  (ОПК):: 

ОПК-11 Способен организовывать разработку и применение алгоритмов и 

современных цифровых программных методов расчетов и проектирования отдельных 

устройств и подсистем мехатронных и робототехнических систем с использованием 

стандартных исполнительных и управляющих устройств, средств автоматики, 

измерительной и вычислительной техники в соответствии с техническим заданием, 

разрабатывать цифровые алгоритмы и программы управления робототехнических систем. 

4. Общая трудоемкость дисциплины (модуля) - 4 зачетные единицы (144 часов). 

5. Форма контроля – зачет с оценкой. 

 

 

«МЕТОДИКА ПРЕПОДАВАНИЯ ОСНОВ МЕХАТРОНИКИ И РОБОТОТЕХНИКИ» 

1. Цель освоения дисциплины (модуля). 

Цель дисциплины: сформировать у студентов комплексное представление о 

методике преподавания основ мехатроники и робототехники.  

 2. Место дисциплины (модуля) в структуре ОПОП. 

Дисциплина относится к обязательной части Блока 1 «Дисциплины (модули)» 

основной образовательной программы по направлению подготовки 15.04.06 Мехатроника 

и робототехника профиль «Мехатронные системы автоматизации в машиностроении». 

Изучается в 1 семестре. 

3. Требования к результатам освоения дисциплины 

В совокупности с другими дисциплинами направлена на формирование следующей 

компетенции в соответствии с ФГОС ВО и ОПОП ВО по направлению подготовки 

15.04.06 Мехатроника и робототехника:  

Общепрофессиональные компетенции  (ОПК):: 



ОПК-14 Способен организовывать и осуществлять профессиональную подготовку 

по образовательным программам в области машиностроения 

4. Общая трудоемкость дисциплины (модуля) - 4 зачетные единицы (144 часов). 

5. Форма контроля – экзамен. 

 

 

«ИНФОРМАЦИОННЫЕ СИСТЕМЫ В МЕХАТРОНИКЕ И РОБОТОТЕХНИКЕ» 

1. Цель освоения дисциплины (модуля). 

Цель дисциплины: формирование у студентов знаний о современных 

информационных устройствах и системах; овладение принципами функционирования и 

методами реализации информационных систем мехатронных и робототехнических систем 

(РТС) различного назначения, базовыми определениями и понятиями в этих областях; 

расширение кругозора студентов за счет выявления общих закономерностей в принципах 

построения датчиков и подсистем обработки тактильной, зрительной и других видов 

информации в мехатронных и РТС и в живых организмах.  

 2. Место дисциплины (модуля) в структуре ОПОП. 

Дисциплина относится к обязательной части Блока 1 «Дисциплины (модули)» 

основной образовательной программы по направлению подготовки 15.04.06 Мехатроника 

и робототехника профиль «Мехатронные системы автоматизации в машиностроении». 

Изучается во 2 семестре. 

3. Требования к результатам освоения дисциплины 

В совокупности с другими дисциплинами направлена на формирование следующей 

компетенции в соответствии с ФГОС ВО и ОПОП ВО по направлению подготовки 

15.04.06 Мехатроника и робототехника:  

Общепрофессиональные компетенции  (ОПК):: 

ОПК-2 Способен применять основные методы, способы и средства получения, 

хранения, переработки информации в области машиностроения 

ОПК-6 Способен решать стандартные задачи профессиональной деятельности на 

основе информационной и библиографической культуры с применением информационно-

коммуникационных технологий 

4. Общая трудоемкость дисциплины (модуля) - 4 зачетные единицы (144 часов). 

5. Форма контроля – зачет. 

 

 

 

«СИСТЕМЫ АВТОМАТИЗИРОВАННОГО ПРОЕКТИРОВАНИЯ И 

ПРОИЗВОДСТВА» 

1. Цель освоения дисциплины (модуля). 

Цель дисциплины: формирование у магистрантов знаний и умений использования 

современных САПР в области проектирования машиностроительного производства с 

применением мехатронных и робототехнических элементов средств технологического 

оснащения. 

 2. Место дисциплины (модуля) в структуре ОПОП. 

Дисциплина относится к обязательной части Блока 1 «Дисциплины (модули)» 

основной образовательной программы по направлению подготовки 15.04.06 Мехатроника 

и робототехника профиль «Мехатронные системы автоматизации в машиностроении». 

Изучается во 2 семестре. 

3. Требования к результатам освоения дисциплины 

В совокупности с другими дисциплинами направлена на формирование следующей 

компетенции в соответствии с ФГОС ВО и ОПОП ВО по направлению подготовки 

15.04.06 Мехатроника и робототехника:  

Общепрофессиональные компетенции  (ОПК):: 



ОПК-1 Способен применять естественнонаучные и общеинженерные знания, 

методы математического анализа и моделирования в профессиональной деятельности 

ОПК-5 Способен разрабатывать нормативно-техническую документацию, 

связанную с профессиональной деятельностью с учетом стандартов, норм и правил 

4. Общая трудоемкость дисциплины (модуля) - 4 зачетные единицы (144 часов). 

5. Форма контроля – экзамен. 

 

 

«ПРОГРАММНОЕ ОБЕСПЕЧЕНИЕ МЕХАТРОННЫХ СИСТЕМ» 

 1. Цель освоения дисциплины (модуля). 

Цель дисциплины: обучение студентов принципам разработки программного обеспечения 

мехатронных систем различного назначения, приобретение навыков объектного 

программирования. 

 2. Место дисциплины (модуля) в структуре ОПОП. 

Дисциплина относится к обязательной части Блока 1 «Дисциплины (модули)» 

основной образовательной программы по направлению подготовки 15.04.06 Мехатроника 

и робототехника профиль «Мехатронные системы автоматизации в машиностроении». 

Изучается в 3 семестре. 

3. Требования к результатам освоения дисциплины 

В совокупности с другими дисциплинами направлена на формирование следующей 

компетенции в соответствии с ФГОС ВО и ОПОП ВО по направлению подготовки 

15.04.06 Мехатроника и робототехника:  

Общепрофессиональные компетенции  (ОПК): 

ОПК-4 Способен использовать современные информационные технологии и 

программные средства при моделировании технологических процессов 

4. Общая трудоемкость дисциплины (модуля) - 4 зачетные единицы (144 часов). 

5. Форма контроля – экзамен. 

 

 

«ИСКУССТВЕННЫЕ НЕЙРОННЫЕ СЕТИ» 

 1. Цель освоения дисциплины (модуля). 

Цель дисциплины: обучение студентов принципам построения различных типов 

искусственных нейронных сетей, выбора парадигмы, освоению основных правил и 

алгоритмов обучения, процедур оценки параметров работы сети, программных и 

аппаратных средств реализации нейронных сетей для решения задач мехатроники и 

робототехники.  

 2. Место дисциплины (модуля) в структуре ОПОП. 

Дисциплина относится к обязательной части Блока 1 «Дисциплины (модули)» 

основной образовательной программы по направлению подготовки 15.04.06 Мехатроника 

и робототехника профиль «Мехатронные системы автоматизации в машиностроении». 

Изучается в 3 семестре. 

3. Требования к результатам освоения дисциплины 

В совокупности с другими дисциплинами направлена на формирование следующей 

компетенции в соответствии с ФГОС ВО и ОПОП ВО по направлению подготовки 

15.04.06 Мехатроника и робототехника:  

Общепрофессиональные компетенции  (ОПК): 

ОПК-4 Способен использовать современные информационные технологии и 

программные средства при моделировании технологических процессов 

4. Общая трудоемкость дисциплины (модуля) - 4 зачетные единицы (144 часов). 

5. Форма контроля – зачет. 

 

 



«МЕТОДЫ ИСКУССТВЕННОГО ИНТЕЛЛЕКТА В МЕХАТРОНИКЕ И 

РОБОТОТЕХНИКЕ» 

 1. Цель освоения дисциплины (модуля). 

Цель дисциплины: формирование у будущих специалистов компетенций в 

области программирования и оптимизации функционирующих или виртуальных 

мехатронных систем на основе моделей искусственного интеллекта. Студенты 

познакомятся с принципами организации машинной логики и методами гибкого 

решения научно-исследовательских и прикладных инженерных задач с применением 

теории графов, генетического алгоритма и моделей принятия решений в сетях 

виртуальных нейронов. 

 2. Место дисциплины (модуля) в структуре ОПОП. 

Дисциплина относится к обязательной части Блока 1 «Дисциплины (модули)» 

основной образовательной программы по направлению подготовки 15.04.06 Мехатроника 

и робототехника профиль «Мехатронные системы автоматизации в машиностроении». 

Изучается во 2 семестре. 

3. Требования к результатам освоения дисциплины 

В совокупности с другими дисциплинами направлена на формирование следующей 

компетенции в соответствии с ФГОС ВО и ОПОП ВО по направлению подготовки 

15.04.06 Мехатроника и робототехника:  

Общепрофессиональные компетенции  (ОПК): 

ОПК-11 Способен организовывать разработку и применение алгоритмов и 

современных цифровых программных методов расчетов и проектирования отдельных 

устройств и подсистем мехатронных и робототехнических систем с использованием 

стандартных исполнительных и управляющих устройств, средств автоматики, 

измерительной и вычислительной техники в соответствии с техническим заданием, 

разрабатывать цифровые алгоритмы и программы управления робототехнических систем 

4. Общая трудоемкость дисциплины (модуля) - 4 зачетные единицы (144 часов). 

5. Форма контроля – зачет. 

 

 

 

«СИСТЕМЫ ТЕХНИЧЕСКОГО ЗРЕНИЯ» 

 1. Цель освоения дисциплины (модуля). 

Цель дисциплины: обучение базовым знаниям в области: новейших оптико-

информационных измерительных технологий, оптико-электронных подходов решения 

наиболее актуальных задач контроля и визуализации информации для применений в 

робототехнических системах. 

 2. Место дисциплины (модуля) в структуре ОПОП. 

Дисциплина относится к обязательной части Блока 1 «Дисциплины (модули)» 

основной образовательной программы по направлению подготовки 15.04.06 Мехатроника 

и робототехника профиль «Мехатронные системы автоматизации в машиностроении». 

Изучается в 3 семестре. 

3. Требования к результатам освоения дисциплины 

В совокупности с другими дисциплинами направлена на формирование следующей 

компетенции в соответствии с ФГОС ВО и ОПОП ВО по направлению подготовки 

15.04.06 Мехатроника и робототехника:  

Общепрофессиональные компетенции  (ОПК): 

ОПК-11 Способен организовывать разработку и применение алгоритмов и 

современных цифровых программных методов расчетов и проектирования отдельных 

устройств и подсистем мехатронных и робототехнических систем с использованием 

стандартных исполнительных и управляющих устройств, средств автоматики, 



измерительной и вычислительной техники в соответствии с техническим заданием, 

разрабатывать цифровые алгоритмы и программы управления робототехнических систем 

ОПК-12 Способен организовывать монтаж, наладку, настройку и сдачу в 

эксплуатацию опытных образцов мехатронных и робототехнических систем, их подсистем 

и отдельных модулей. 

4. Общая трудоемкость дисциплины (модуля) - 4 зачетные единицы (144 часов). 

5. Форма контроля – зачет. 

 

 

«ИНТЕЛЛЕКТУАЛЬНОЕ УПРАВЛЕНИЕ МЕХАТРОННЫМИ СИСТЕМАМИ» 

 1. Цель освоения дисциплины (модуля). 

Цель дисциплины: формирование у студентов знаний и компетенций в области 

интеллектуализации робототехнических и мехатронных систем  для обеспечения высокой 

эффективности профессиональной деятельности при решении проблем создания, 

внедрения  и эксплуатации современных автоматизированных производств. 

 2. Место дисциплины (модуля) в структуре ОПОП. 

Дисциплина относится к обязательной части Блока 1 «Дисциплины (модули)» 

основной образовательной программы по направлению подготовки 15.04.06 Мехатроника 

и робототехника профиль «Мехатронные системы автоматизации в машиностроении». 

Изучается в 1 семестре. 

3. Требования к результатам освоения дисциплины 

В совокупности с другими дисциплинами направлена на формирование следующей 

компетенции в соответствии с ФГОС ВО и ОПОП ВО по направлению подготовки 

15.04.06 Мехатроника и робототехника:  

Общепрофессиональные компетенции  (ОПК): 

ОПК-11 Способен организовывать разработку и применение алгоритмов и 

современных цифровых программных методов расчетов и проектирования отдельных 

устройств и подсистем мехатронных и робототехнических систем с использованием 

стандартных исполнительных и управляющих устройств, средств автоматики, 

измерительной и вычислительной техники в соответствии с техническим заданием, 

разрабатывать цифровые алгоритмы и программы управления робототехнических систем 

4. Общая трудоемкость дисциплины (модуля) - 4 зачетные единицы (144 часов). 

5. Форма контроля – экзамен. 

 

 

«ПРОЕКТИРОВАНИЕ И КОНСТРУИРОВАНИЕ ИЗДЕЛИЙ ДЕТСКОЙ И 

ОБРАЗОВАТЕЛЬНОЙ РОБОТОТЕХНИКИ» 

 1. Цель освоения дисциплины (модуля). 

Цель дисциплины: формирование у студентов знаний в области проектирования, 

конструирования, программирования и эксплуатации изделий детской и образовательной 

робототехники.  

 2. Место дисциплины (модуля) в структуре ОПОП. 

Дисциплина относится к обязательной части Блока 1 «Дисциплины (модули)» 

основной образовательной программы по направлению подготовки 15.04.06 Мехатроника 

и робототехника профиль «Мехатронные системы автоматизации в машиностроении». 

Изучается в 3 семестре. 

3. Требования к результатам освоения дисциплины 

В совокупности с другими дисциплинами направлена на формирование следующей 

компетенции в соответствии с ФГОС ВО и ОПОП ВО по направлению подготовки 

15.04.06 Мехатроника и робототехника:  

Профессиональные компетенции  (ПК): 



ПК-3 Способен к разработке и согласованию технического задания на изделия 

детской и образовательной робототехники; 

ПК-4 Способен к осуществлению общего руководства проектной командой 

(проектно-конструкторского подразделения) по разработке детской и образовательной 

робототехнике. 

4. Общая трудоемкость дисциплины (модуля) - 4 зачетные единицы (144 часов). 

5. Форма контроля – экзамен и курсовая работа 

 

 

 

«ОРГАНИЗАЦИЯ И ТЕХНОЛОГИЯ РОБОТИЗИРОВАННОГО ПРОИЗВОДСТВА» 

 1. Цель освоения дисциплины (модуля). 

Цель дисциплины: формирование у студентов знаний и умений в области 

организации и технологии роботизированного производства. 

 2. Место дисциплины (модуля) в структуре ОПОП. 

Дисциплина относится к обязательной части Блока 1 «Дисциплины (модули)» 

основной образовательной программы по направлению подготовки 15.04.06 Мехатроника 

и робототехника профиль «Мехатронные системы автоматизации в машиностроении». 

Изучается во 2 семестре. 

3. Требования к результатам освоения дисциплины 

В совокупности с другими дисциплинами направлена на формирование следующей 

компетенции в соответствии с ФГОС ВО и ОПОП ВО по направлению подготовки 

15.04.06 Мехатроника и робототехника:  

Профессиональные компетенции  (ПК): 

ПК-1 Способен к анализу производственных процессов механосборочного 

производства с целью выявления этапов, подлежащих автоматизации и механизации; 

ПК-2 Способен к внедрению средств автоматизации и механизации 

производственных процессов механосборочного производства. 

4. Общая трудоемкость дисциплины (модуля) - 4 зачетные единицы (144 часов). 

5. Форма контроля – экзамен. 

 

 

 

«СЕРВИС И ТЕХНИЧЕСКОЕ ОБСЛУЖИВАНИЕ РОБОТОВ И 

РОБОТОТЕХНИЧЕСКИХ СИСТЕМ» 

 1. Цель освоения дисциплины (модуля). 

Цель дисциплины: формирование у студентов знаний и умений в области сервиса и 

технического обслуживания роботов и робототехнических систем.. 

 2. Место дисциплины (модуля) в структуре ОПОП. 

Дисциплина относится к обязательной части Блока 1 «Дисциплины (модули)» 

основной образовательной программы по направлению подготовки 15.04.06 Мехатроника 

и робототехника профиль «Мехатронные системы автоматизации в машиностроении». 

Изучается во 2 семестре. 

3. Требования к результатам освоения дисциплины 

В совокупности с другими дисциплинами направлена на формирование следующей 

компетенции в соответствии с ФГОС ВО и ОПОП ВО по направлению подготовки 

15.04.06 Мехатроника и робототехника:  

Профессиональные компетенции  (ПК): 

ПК-5 Способен к контролю и эксплуатации средств автоматизации и механизации 

производственных процессов механосборочного производства 

4. Общая трудоемкость дисциплины (модуля) - 4 зачетные единицы (144 часов). 



5. Форма контроля – экзамен. 

 

 

«СОВРЕМЕННЫЕ ПРОБЛЕМЫ ПРОГРАММНОГО УПРАВЛЕНИЯ РОБОТАМИ» 

 1. Цель освоения дисциплины (модуля). 

Цель дисциплины: сформировать у студентов комплексное представление о 

современных средствах программного управления робототехническими системами. 

Научить основам программирования роботов, дать представления о том, какие 

используются системы программного обеспечения роботов. 

 2. Место дисциплины (модуля) в структуре ОПОП. 

Дисциплина относится к обязательной части Блока 1 «Дисциплины (модули)» 

основной образовательной программы по направлению подготовки 15.04.06 Мехатроника 

и робототехника профиль «Мехатронные системы автоматизации в машиностроении». 

Изучается в 3 семестре. 

3. Требования к результатам освоения дисциплины 

В совокупности с другими дисциплинами направлена на формирование следующей 

компетенции в соответствии с ФГОС ВО и ОПОП ВО по направлению подготовки 

15.04.06 Мехатроника и робототехника:  

Профессиональные компетенции  (ПК): 

ПК-5 Способен к контролю и эксплуатации средств автоматизации и механизации 

производственных процессов механосборочного производства 

4. Общая трудоемкость дисциплины (модуля) - 4 зачетные единицы (144 часов). 

5. Форма контроля – экзамен. 

 

 

«СОВРЕМЕННЫЕ ПРОБЛЕМЫ АВТОМАТИЗАЦИИ И УПРАВЛЕНИЯ» 

 1. Цель освоения дисциплины (модуля). 

Цель дисциплины: получить представление о современных методах и средствах 

автоматизации и управления, существующих проблемах и тенденциях их разрешения.

 2. Место дисциплины (модуля) в структуре ОПОП. 

Дисциплина относится к обязательной части Блока 1 «Дисциплины (модули)» 

основной образовательной программы по направлению подготовки 15.04.06 Мехатроника 

и робототехника профиль «Мехатронные системы автоматизации в машиностроении». 

Изучается в 3 семестре. 

3. Требования к результатам освоения дисциплины 

В совокупности с другими дисциплинами направлена на формирование следующей 

компетенции в соответствии с ФГОС ВО и ОПОП ВО по направлению подготовки 

15.04.06 Мехатроника и робототехника:  

Профессиональные компетенции  (ПК): 

ПК-5 Способен к контролю и эксплуатации средств автоматизации и механизации 

производственных процессов механосборочного производства 

4. Общая трудоемкость дисциплины (модуля) - 4 зачетные единицы (144 часов). 

5. Форма контроля – экзамен. 

 


